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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA i ODB  IORU ROBOT
ELEKTRYCZNYCH DLA WYKONANIA ZADANIA pt.

».Modernizacja pomieszczéh Komendy Miejskiej Panstwowej Strazy Pozarnej w Szczecinie z
dostosowaniem do dziatalngci Centrum Dyspozytorskiego — zaplecze socjalne, iwudynku
komendy miejskiej PSP przy ul. Grodzkiej w Szczecie
dziatka 39/2 obreb 1036

[. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszego opracowania wymagania dotycce wykonania i odbioru robét

w zakresie architektoniczno-budowlanym podczas pdzenia robot budowlanych zwanych z

.Modernizach pomieszczeé Komendy Miejskiej Pastwowej Stray Pazarnej w Szczecinie z

dostosowaniem do dzialalfw Centrum Dyspozytorskiego — zaplecze socjalne,budynku

komendy miejskiej PSP przy ul. Grodzkiej w Szczecin

1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczne,.

Specyfikacja techniczna stanowi obemtjaca podstaw opracowania niniejszej szczegoétowej

specyfikacji technicznej i jest dostosowana jakd&uioent przetargowy przy zlecaniu i realizacji

zakresu robot dmacych przedmiotem zamowienia. Projektant sporapcy dokumentagj moze

wprowadzé do niniejszej specyfikacji zmiany, uzupetnieniab luscislenia, odpowiednie dla

przewidzianych projektem robot, uwgdhiajpjce wymagania Zamawigego oraz konkretne

warunki realizacji robot, niezidne do uzyskania wymaganego standardu isgktych robot.

Odstpstwa od wymaga podanych w niniejszej specyfikacji mopgmie¢c miejsce tylko w

przypadkach prostych robét o niewielkim znaczedia, ktorych istnieje pewr$o, ze podstawowe

wymagania bda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wyady@h z déwiadczenia

oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlanej.

1.3. Zakres robot obgtych specyfikaci techniczm.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmugzynndci umaziwiajace i majce na celu

wykonanie zakresu robot oktenych w wielobranowej dokumentacji technicznej (projekt

wykonawczy : architektoniczno-budowlany, instalaegpd-kan i wentylacji mechanicznej, instalaciji

elektrycznej wewetrznej, przedmiary robot).

[I. Materiaty.

2.1. Wymagania ogdlne.

Ogllne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padaw ST

~Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob&udowlanych wymagania ogéine”,

wszystkie rownie nie ugte niniejsa specyfikacg materiaty budowlane, wiage i pomocnicze,

przeznaczone do wykonania przedmiotu zamowienizgqssiada:

- Aprobaty Techniczne lub musby¢ produkowane zgodnie z oba&ujacymi normami,

- Certyfikat lub Deklaragj Zgodndci z Aprobas Techniczia lub PN,

- Certyfikat na znak bezpieazstwa,

- Certyfikat zgodnéci z zharmonizowan norma europejsk wprowadzon do zbioru norm
polskich, na opakowaniach powinien znajdéwe termin przydatnéci do stosowania.

Wszystkie materiaty stosowane do wykonywania ropowvinny by dopuszczone do obrotu i

stosowania w budownictwie. W szczegdiciomateriaty winny odpowiadawymogom zawartych

w katalogach i instrukcjach producentow wymienidmyev zataeniach szczegoétowych do

poszczegOlnych rozdziatow. Materiaty dostarczane malowe musz by¢ sprawdzone pod

wzgledem jakdci, wymiaréw, itp. z wymaganiami okilenymi w ww. warunkach technicznych i

dokumentagj. Sposoéb transportu i sktadowania powinie bgodny z warunkami i wymaganiami
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podanymi przez producentéw. Wykonawca zohaamny jest posiada na budowie peln
dokumentagj dotyczca sktadowanych na budowie materiatdw przeznaczonychakresu robot.
2.2.Skladowanie materiatow

Sktadowanie materiatdow powinno odbywasi zgodnie z zaleceniami producentéw, w
warunkach zapobiegajych zniszczeniu, uszkodzeniu Ilub pogorszersie wihasciwosci
technicznych na skutek wptywu czynnikbw atmogtenych lub fizykochemicznych. Naig
zachowé& wymagania wynikace ze specjalnych wdeiwosci materialbw oraz wymagania w
zakresie bezpieczstwa przeciwpgarowego.

[ll. Sprz et.

3.1. Wymagania_o0gdlne.Ogélne wymagania dotygze sprztu podano w ST ,Specyfikacja
Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych”.

3.2. Sprat do wykonywania robdt.

Roboty mana wykon& recznie lub przy @yciu innych specjalistycznych nadzi. Wykonawca
jest zobowdzany do aywania takich nargzi, ktGre nie spowodajniekorzystnego wptywu na
jakos¢ materiatdw i wykonywanych robot orazda przyjazne dlgrodowiska. Warunki ~ ogolne
stosowania spetu podano w ST ,, Warunki ogélne”.

» Samochdéd dostawczy

» Spawarka transformatorowa do 500 A

» Wiertarki, wketarki

IV. Transport.

4.1. Wymagania ogélne.

Ogollne wymagania dotygeze transportu podano w ST ,Specyfikacja Technic¥dgkonania

i Odbioru Robét Budowlanych”.

4.2. Transport materiatow i sprzetu.

Do transportu materiatdw i spite stosowa nastpujace sprawne technicznigodki transportu.
Przy zatadunku i wyladunku oraz przewozie sradkach transportowych néale przestrzega
przepiséw obowazujacych w transporcie drogowym. Wykonawca jest zohaamny do stosowania
takich srodkéw transportowych, ktore nie wplynniekorzystnie na jakdé i wihasciwosé
przewaonych materiatdw i spexdw. Przy ruchu po drogach publicznyéhodki transportowe
musz spelni# wymagania przepisow ruchu drogowego. Materialy rkadzenia mog byc
przewaone dowolnymisrodkami transportu rozmieszczone réwnomiernie naj gaowierzchni
tadunkowej i zabezpieczone przed uszkodzeniem,aspawh lub przesuwaniem. Sposéb transportu
poszczegolnych elementow podaje producent w swwiglicznych. Naley scisle stosowa sie do
jego wytycznych.

V. Wykonanie robét - branza elektryczna

5.1.0pis stanu istniegceqo.

Pomieszczenia wyznaczone do remontu i przebudoekalirowane g na | petrze w kompleksie
budynkéw Pastwowej Stray Pazarne] przy ul. Grodzkiej w Szczecinie. Bde do
remontowanych pomieszazeoprzez klatk schodow oraz korytarzem wewittrznym.

Budynek wyposzony w instalacje elektryczne gniazd $woetlenia w catéci do wymiany .Nie
zmienia st funkcji dotychczasowej pomieszdzd’rzeznaczone pomieszczensddpemnity funkci
zaplecza socjalnego dla Centrum Dyspozytorskiego.

5.2.Roboty rozbiorkowe, demontae, przygotowawcze.

W remontowanych pomieszczeniach apstwymiana instalacji tele-elektrycznych, rozbudowa
instalacji komputerowej i telefonicznej. Naje zdemontowé wszystkie elementy ( watzniki,
puszki, lampy, przewody, rozdzielnie ackowki telefoniczne, gniazdka komputerowe) starej
instalacji elektrycznej. Naky zdemontowé instalacje zgodnie z projektem wykonawczym.

5.3. Wymagania ogdlne

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST ,Wymagargolne”.




5.4. Wykonawstwo robot

5.4.1. Okablowanie

Dla celow rozprowadzenia obwoddéw zasitajch wykong tablice podtynkowe w obudowie TP i
Tab. Wyposaenie tablic wykona wedlug schematow ideowych oraz zestdéwigyposaenia
tablicy. Wewnrtrzne linie zasilajce wlz wykona dla TP przewodem YDY 5x16 (na catej dhigo
w peszlu) , dla Tab.( wentylacja) przewodem 5x25Xfma catej diugeci w peczlu) na przewodach
przy wepciu natazy¢ opaski informacyjne.

W gtéwnych cagach komunikacyjnych instalacje ukt&de suficie podwieszonym na drabince
obowiazkowo w puszlu. Instalacje gniazd wtykowych orazust@w do zasilania ugdzen wykona
przewodami YDY o przekrojach zgodnych z projektdbla wentylatorow na dachu wykofia
zwody pionowe ochronne i pmiz\¢ z istniepca instalacja odgromaw

5.4.2 Qwietlenie

Instalacg oswietleniowa wykoné przewodami YDY o przekrojach zgodnych z projektevd.
ciagach gtéwnych pod sufitem podwieszanym w drabincepamieszczeniach pod tynkiem.
Oswietlenie zostato dobrane tak aby w pomieszczenigewnt natzenie 500 luxéw. Oprawy
dobrane zgodnie z norma PN-EN 12464-1-2004.

Oswietlenie ewakuacyjne z podtrzymaniem 3h ziatiem 5 luxdw w osi drog ewakuacyjnych.
5.4.3.Padczenia wyréwnawcze i ochrona przeciwp@maiowa

Nalezy w pomieszczeniach mokrych wykdnaszyny wyréwnawcze. Do miejscowych szyn
przytaczy¢ wszystkie metalowe konstrukcje centrali wentylaeyj i obudéw wentylatorow
dachowych. Pakzenia wykon&przewodem DY 16 mm?2.

Ochrore przeciwporaeniowa przed dotykiem poednim zrealizow& poprzez wykonanie pgtzen
wyréwnawczych oraz zastosowanie zabezpiecmmiarowopradowych o znamionowymglie
30mA dla obwodow gwietleniowych w pomieszczeniach wilgotnych orazagwi og6inego iytku.
Nalezy ustalt, jakiesrodki ochrony przed dotykiem bezpednim i pgrednim zostaty zastosowane
Nalezy stwierdzé prawidiowagé dobrania srodkdw ochrony przed poraniem padem
elektrycznych oraz ich zgodfio z normami. Sprawdza ¢sizgodng¢ instalacji z wymaganiami
normy PN-IEC 60364-4-41 oraz PN-IEC60364-4-47.

5.4.4 Ochrona przed parem i skutkami cieplnymi.

Nalezy sprawdzt, czy:

-instalacje i urzdzenia elektryczne nie stwarzapagraenia paarowego dla materiatow lub
podtazy, na ktorych (w pobhu ktorych) g zainstalowane,

-urzadzenia mogce powodowé powstawanie tuku elektrycznega sedpowiednio zabezpieczone
przed jego negatywnym oddziatywaniem na otoczenie,

urzadzenia zawierage ciecze palneasodpowiednio zabezpieczone przed rozprzestrzemasie
tych cieczy,

-dostpne czsci urzadzen | aparatow nie zagraja poparzeniem,

-urzadzenia do wytwarzania pary, goej wody lub powietrza majwymagane zabezpieczenie
przed przegrzaniem,

-urzadzenia wytwarzajce promieniowanie cieplne nie zagmm, wystpieniem niebezpiecznych
temperatur.

5.4.5 Paodczenia przewodow

Nalezy sprawdzt, czy:

-potaczenia przewodowaswvykonane przy zyciu odpowiednich metod i ospital,

-nie jest wywierany przez izolachacisk na paiczenia,

-zaciski nie § naraone na nagzenia spowodowane przez pacitone przewody.

Sprawdza si zgodndc¢ instalacji z wymaganiami norm:

PN-82/E-06290, PN-86/E-06RN-IEC60364-4-42 i PN-IEC60364-4-482.




VI.Kontrola jako $ci robot

6.1.0g6lne wymagania

Ogolne wymagania dotygee wykonania robot podano w Ogolnej Specyfikacjichreczne;.
Kontrola i badanie w trakcie robot, Program zapenia jakdci (PZJ).

Do obownzkow wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty inspakt@adzoru
Programu Zapewnienia Jakd, w ktoérym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia Robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragtej wykonanie Robot zgodnie z
Dokumentagj Projektova, szczegotowymi oraz poleceniami i ustaleniami kazanymi przez
Inspektora nadzoru (projektanta).

Kontrole jakosci robot prowadzi wykonawca robot. Zmiany matenatéechnologii  lokalizacji
urzadzen nie maliwe sa bez uprzedniego, pisemnego uzgodnienia z nadzewgwrskim oraz
inwestorem. Sprawdzeniu podlega wykonanie robdét patem zgodnéci z wymaganiami
Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Technicznyclpolecé& Inspektora Nadzoru. Badanie
jakosci musi odniéc sig do aktualnych atestow i certyfikatow.

6.2 Obmiar robét

Jednostk obmiarowy jest:

Obmiar rob6t obejmuje cato instalacji elektroenergetycznych. Jednastbmiarovy jest komplet
robot.

6.3.0dbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podanmews ST ,Wymagania ogoélne”. Odbidr rob6t we nasipic
tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzcmyprob i pomiarow, jak rownie
wykonania prac zgodnie z Dokumentagprojektows, a take obowazujacymi normami i
przepisami.

6.3.1.0dbidr robét budowlanych, niezdnych do wykonania instalacji elektrycznej, dokensg
przed przysipieniem do robdét elektrycznych. Odbioru robot dakjen wykonawca robot
elektrycznych od inwestora (zleceniodawcy). Szciegy zakres odbioru robot zale od
charakteru i rodzaju robét przewidzianych do wykoaa

6.3.2 Badania odbiorcze instalacji elektrycznych

Kazda instalacja elektryczna w budynku powinnat lyoddana szczegdétowym a@dkinom i
probom, obejmuicym niezledny zakres pomiarow, w celu sprawdzenia, czy spelvymagania
dotyczice ochrony ludzi, zwient i mienia przed zageieniami. Badania odbiorcze powinna
przeprowadza komisja sktadajca sé z co najmniej dwoch osob. Badania odbiorcze iasjal
elektrycznych mog wykonywa wytacznie osoby posiadgje odpowiednie  Zaiadczenia
kwalifikacyjne w zakresie dozoru. Osoba wykaimaj pomiary mge korzystéd z pomocy osoby
nie posiadajcej zawiadczenia kwalifikacyjnego, pod warunkieme odbyta przeszkolenie BHP
pod wzgkédem prac przy uggdzeniach elektrycznych. Zakres badealbiorczych obejmuje:
ogledziny instalacji elektrycznych, badania (pomiarypiioby) instalacji elektrycznych, proby
rozruchowe.

Ogledziny, pomiary i préby powinny ldywykonywane przez oddzielne zespoty, a komisjalasta
jedynie stan faktyczny na podstawie dostarczonyaiogotow. Protokoty z bada(pomiaréw i
prob), sprawdze i odbioréw czsciowych naley przedtay¢é komisji w trakcie odbioru. Komisja
moze by jednoczénie wykonawa ogledzin, bada i préb, z tym. Z badai prob powinny by
sporadzone oddzielne protokoty. Po zalkaeniu bada& odbiorczych komisja powinna spadzi¢
protokét kaicowy z bada odbiorczych. Protokét ten nalde przediay¢ do odbioru kécowego
budynku (instalacji elektrycznych w budynku). Pidaib ten powinien zawieka co najmniej
nastpujace dane:

numer protokotu, miejscowé i dat sporadzenia,

nazw i adres obiektu,

imiona i nazwiska cztonkdw komisji oraz stanowiskazbowe,




dat wykonania bad@aodbiorczych,

ocere wynikow bada odbiorczych,

decyzg komisji odbioru o przekazaniu (lub nieprzekazambiektu do eksploatacji,

ewentualne uwagi i zalecenia komisji,

podpisy cztonkdéw komisji, stwierdzgje zgodnéc ustalé zawartych w protokole.

6.3.3 Ogkdziny instalaciji elektrycznych

Ogledziny naley wykona& przed przysipieniem do prob i po oskzeniu zasilania instalaciji.
Ogledziny maj na celu stwierdzenie, czy wykonana instalacjaudzenie:

-spetniaj wymagania bezpiecastwa,

-zostaty prawidtowo zainstalowane i dobrane orazaszone zgodnie z projektem,

-nie posiadaj widocznych uszkodze mechanicznych, magych mi€ wplyw na pogorszenie
bezpieczastwa wytkowania

Zakres ogldzin obejmuje sprawdzenie prawidtodeo

-wykonania instalacji pod wzgllem estetycznym (jaké wykonanej instalaciji),

-ochrony przed pot@niem pgdem elektrycznym,

-doboru uradzen i srodkdéw ochrony w zaleosci od wptywdw zewntrznych,

-ochrony przed po arem i skutkami cieplnymi,

-doboru przewodow do olgialnasci pradowej i spadku naptia,

-wykonania paiczen obwodow,

-doboru i nastawienia wdzen zabezpieczagych i sygnalizacyjnych,

-umieszczenia odpowiednich wdzen odlaczapcych i hczacych,

-rozmieszczenia oraz umocowania aparatow efpiznsprztu

-0znaczenia przewodow fazowych, neutralnych, oaliyoh oraz ochronno-neutralnych,
-umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczyclnioych informacji na oznaczenie

-obwodow, bezpiecznikbéwadznikow, zaciskow itp.,

-wykonania dogfpu do instalacji i urdzen elektrycznych w celu ich wygodnej obstugi

I konserwacji.

6.3.4 Estetyka i jak@¢ wykonanej instalacji

O jakdsci i estetyce wykonanej instalacji decyglngstpujace czynniki:

-zastosowanie jednego gatunku i zachowanie jednekkolorystyki sprztu elektroinstalacyjnego,
-trwatos¢ zamocowania spetu do podiga oraz innych elementéw mogaych i uchwytow,
-zamocowanie spetu na jednakowej wysokoi w danym pomieszczeniu z zachowaniem zasad
prostoliniow@ci mocowania,

-zachowanie we wszystkich pomieszczeniach jedijolgezycji tacznikbw oraz jednolite
usytuowanie styku ochronnego w gniazdach wtyczkdwyc

-wlasciwe zabezpieczenie przed kompzlementéw urgdzer i instalacji naraonych na wptyw
czynnikow atmosferycznych.

6.4.Podstawa ptatnéci

Ogolne wymagania dotyaee ptatnéci zgodnie z zapisami umownymi

VII. Wykonanie robot — instalacje teletechniczne

7.1.0pis stanu istniegcego.

Pomieszczenia wyznaczone do remontu i przebudoekalifowane 8 na | petrze w kompleksie
budynkow Pastwowej Stray Pazarnej przy ul. Grodzkiej w Szczecinie. Bog do
remontowanych pomieszaz@oprzez klatk schodow oraz korytarzem wewitrznym.

Inwestor posiada funkcjomgy system Kontroli Dogpu w oparciu o urdzenia i oprogramowanie
firmy Unicard S.A. i karty dogpowe Mifare. Nowe punkty KD natg wykona& wykorzystuac
urzadzenia Unicard S.A.: czytniki ASR-702M, sterownil8D-660 wraz z odpowiednimi
zasilaczami buforowymi. Uszlzenia KD musz by¢ wykonane w wersji umdiwiajacej
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podiczenie kadego sterownika do sieci komputerowej poprzez staluive zicze RJ-45.
Wszystkie przewody instalacji od czytnikbw przyz#gch drzwiach musgz by¢ zakaczone w
projektowanym pomieszczeniu technicznym (1.05). Tedezy roOwniez zainstalowa sterowniki i
zasilacze buforowe. Z kdego ze sterownikow nade wyprowadzé ztaczem RJ-45 przewod UTP i
zakaczy¢ go w projektowanej szafie dystrybucyjnej wtykiend-85, w celu umdiwienia pracy
sterownika w sieci komputerowej.

Nie zmienia sj funkcji dotychczasowe] pomieszezePrzeznaczone pomieszczenigld petnity
funkcje zaplecza socjalnego dla Centrum Dyspozytorskiego.

7.2.Roboty rozbiorkowe, demontae, przygotowawcze

Nalezy zdemontowaé istniepca instalacg w zakresie umadiwiajacym jej rozbudow.Szat nalery
wyposay¢é w rejestrator 16-kanatlowy zgodny z wykorzystywanym obiektach inwestora
rejestratorami Sistore AX16. Nowy rejestrator mugi prawidtowo obstugiwany poprzez istrieg
oprogramowanie wykorzystywane do paglyl innych rejestratorow/kamer. Rejestrator musi
realizowa& rejestragi na dysku twardym o pojemém min. 1 TB, z pedkoscia 400 obrazéw na
sekund (16 kanatow x 25 obrazow na sekgphdRejestrator musi posiadanamd optyczny
umazliwiaj acy wykonanie kopii nagfana nénik DVD.

Zbedne otwory po przégiach instalacyjnych, bruzdach zamurévetynkowa&. Wytrasowé nowe
podejcia zgodnie z projektem wykonawczym.

7.3. Wymagania ogdlne

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST ,Wymagargolne”.

7.4. Wykonawstwo robot

7.4.1 Instalacja kontroli dogiu

Inwestor posiada funkcjomgy system Kontroli Dogpu w oparciu o urdzenia i oprogramowanie
firmy Unicard S.A. i karty dogpowe Mifare. Nowe punkty KD natg wykona& wykorzystuac
urzadzenia Unicard S.A.: czytniki ASR-702M, sterownil8D-660 wraz z odpowiednimi
zasilaczami buforowymi. Uszlzenia KD musz by¢ wykonane w wersji umdiwiajacej
podiczenie kadego sterownika do sieci komputerowej poprzez stallve zicze RJ-45.
Wszystkie przewody instalacji od czytnikbw przyz#gch drzwiach musz by¢ zakaczone w
projektowanym pomieszczeniu technicznym (1.05). Tedezy rOwniez zainstalowa sterowniki i
zasilacze buforowe. Z kdego ze sterownikow nade wyprowadzé ztaczem RJ-45 przewod UTP i
zakaczy¢ go w projektowanej szafie dystrybucyjnej wtykiend-85, w celu umdiwienia pracy
sterownika w sieci komputerowej.Ponadto mglelostarczy licencg na program (aktualizag)
zaradzania systemami kontroli depu - UniKD (producent UNICARD S.A.) do najnowszej
dostpnej wersji (1.10.1 lub nowszej). Inwestor posidd@nci na program w wersji 0.4.6.0.
Instalacji i konfiguracji oprogramowania Inwestakdna we wiasnym zakresie.

7.4.2 Instalacja monitoringu wizyjnego CCTV

Szat naley wyposayé¢ w rejestrator 16-kanatowy zgodny z wykorzystywanym obiektach
inwestora rejestratorami Sistore AX16. Nowy rejatstr musi by prawidtowo obstugiwany poprzez
istniejace oprogramowanie wykorzystywane do padglinnych rejestratorow/kamer. Rejestrator
musi realizowd rejestracj na dysku twardym o pojemém min. 1 TB, z pedkoscia 400 obrazéw
na sekung (16 kanatow x 25 obrazéw na sekgphdRejestrator musi posiatlanapd optyczny
umazliwiajacy wykonanie kopii nagrana nédnik DVD. Projektowane kamery nalg podhczye do
rejestratora na portach 1-3.

7.4.3 Cyfrowy rejestrator wizyjny

Efektywna kompresja obrazu gki technologii MPEG-4. tatwy w obstudze graficznyterfejs
uzytkownika dostpny z przegidarki internetowej albo dki oprogramowaniu RAS. Rdkos¢
zapisu maks. 200 obrazéw na sekunBardzo wysoka jakd nagrania w rozdzielcZoi 4CIF
Obstuga i konfiguracja lokalna przy pomocy przyéskna ptycie czotowej, myszy i pilota IR lub
zdalnie za pomeczakczonego oprogramowania RAS, 4 woja monitorow podgldu. Zkcze
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SCSI umaliwiajace podiczenie zewetrznej macierzy RAID. Indywidualna autoryzacja diap i
uzytkownikow. Monitorowanie tripleksowe: wwietlanie obrazu zywego” i odtwarzanie obrazu
nagranego przy jednoczesnej rejestracji. Obegavy” w czasie rzeczywistym (200pps w AX8,
400pps w AX16), 4-kanatowy zapis i odtwarzanivitku. Interfejs do wprowadzania tekstu np. do
pofaczenia z bankomatem lub lsaskalm. Niezalene kodowanie dla toréw zapisu i transmisji
Interfejs VSS-SDK umdiwiajacy integracg na wyszym poziomie (IVM, SiPass). Menu
ekranowe dogpne w 13 ¢zykach

7.4.4.Rejestrator DVR

Dane techniczne ; Monitorowanie Wep wideo ztgone: 8/16 przelotowe tory loop through,
BNC, PAL/NTSC (autodetekcja). Wagia wideo 1 ztaone: 1 wideo, 1 SPOT 1 VGA: 800 x 600,
1024 x 768, 1280 x 1024 (60 Hz).\Wap/wyjscia. Wefcia audio 4 liniowe poziomu RCA
Wyjscie audio 1 liniowe poziomu RCA. Weja alarmowe 8/16 TTL (NC lub NO), 2.4V (NC) or
0.3V (NO) threshold,5VDC.Wygia alarmowe 2 wygia przekanikowe, hczowki, programowalne
jako NC lub NO, 2 A (25 V AC), 1 A (30 V DC) Wagjie resetowania alarmu 1 TTlackowka
Sie¢  Ethernet (10/100 BaseT). Weia/wyjscia dodatkowe RS232C, RS485, 2 x USB 2.0
Interfejsy Przyciski przednie, myszka, klawiatadalna Administracjaaytkownika 64 grupy, 256
uzytkownikéw/grug (uprawnienia dogpu programowalne dla grupy). Nagrywanie/odtwareani
Kompresja Technologia H.264 (wideo), ADPCM (audiBkdkos¢ nagrywania SISTORE AXS:
do 200 ips (PAL), do 240 ips (NTSC) SISTORE AXH& 400 ips (PAL), do 480 ips (NTSC)
Rozdzielczé¢ nagrywania CIF, 2CIF, 4CIF Tryb nagrywania Nagayie cagte, zdarzenie, przed
zdarzeniem (do 30 min.), wprowadzanie tekstu, fimkeanic Tryb wyszukiwania Data/czas,
kalendarz, zdarzenie, ruch, muzeum, wprowadzarkstue Record Table System System
operacyjny Zagnialzony Linux (wbudowana para flash) Pojemn& twardego dysku 1000 GB
SATA, rozszerzalny za pomaadwoch zestawOw rozszerzeych 250 GB, 500 GB lub 1000 GB
SATA Zapasowe rimiki do nagrywania* Wbudowana nagrywarka DVD, US#y/gk twardy,
pami¢ flash).Zaradzanie dyskami Kontrola temperatury, diagnoza SMARiLitomatyczne
odzyskiwanie bazy.

7.5 Urzadzenia sterownicze

Sterownik SD-660/LAN - Sterownik w metalowej obudewbstugujcy 2

czytniki z komunikagj z PC, interfejs TCP/IP

ASR-803M - Czytnik kart zbtieniowych Mifare do wspotpracy ze sterownikami KD

Zasilacz 12V DC 2,5A 7Ah - stabilizowany z podtramem akumulatorowym

Kontaktron oraz zamek

VI.Kontrola jako $ci robot

6.1.0g0Ine wymagania

Ogollne wymagania dotygze wykonania robdét podano w Ogolnej Specyfikacjicirecznej
Kontrola i badanie w trakcie robot, Program zapenia jakdci (PZJ)

Do obowhzkéw wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie Kontrghkaosci robot prowadzi
wykonawca robot i przedstawia do akceptacji Inspedti nadzoru, a przy zmianach materialtdw
technologii i lokalizacji nadzorowi autorskiemu -dppwiedzialnemu za realizacjprojektu
budowlanego. Sprawdzeniu podlega wykonanie robd ggtem zgodnéci z wymaganiami
Dokumentaciji Projektowej. Badanie jdkd musi odnié¢ sie do aktualnych atestow i certyfikatow.
Po wykonaniu przedmiotu zamowienia wykonawca mawdimek wywozu materiatéw zolnych,
odpadow na wysypisko, ztomowanie, prace pdkpwe.

6.20bmiar robot

Jednostlk obmiarow jest kompletna dzialaga instalacja wykonana zgodnie z dokumeitacj
6.3.0dbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podanmews ST ,Wymagania ogoélne”. Odbidr rob6t we nasipic
tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadzcmyprob i pomiarow, jak rownie
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wykonania prac zgodnie z Dokumentacprojektows, a take obowazujacymi normami i
przepisami. Przy odbiorze kocowym naley sprawdzi:Zgodnag¢ wykonania z Dokumentag)
Projektova, czy wprowadzono wszystkie zmiany i uzupetnienia.

6.4.Podstawa ptatnéci

Ogolne wymagania dotyaee ptatnéci zgodnie z zapisami umownymi

7.Przepisy zwjzane

“Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budawd — montzowych, t. Il z 1988r —
Instalacje sanitarne i przemystowe,”

“Warunki techniczne wykonania i odbioru rurggdw z tworzyw sztucznych z 1994r,”

Ustawa z 7 lipca 1994r Prawo budowlane — wraz amami, (Dz. U. Nr 74, poz.676, tekst z 2002
roku),

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 20@ku (Dz. U. Z 2002r. Nr75, poz. 690). —
w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odfarlat budynki i ich usytuowanie,
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 26.czerwca 2@ku, Dz. U. Nr 108, poz. 953, w
sprawie dziennika budowy, mouata i rozbiorki, tablicy informacyjnej, oraz ogtosian
zawierajcego dane dotyaze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia.

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 23 czerwca 2@ku, Dz. U. Nr 120, poz. 1126, w
sprawie informacji dotyccej bezpieczestwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigstera i
ochrony zdrowia,

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002roku, Dz. U. Nr 18,1360, o systemie oceny zgoslrip

Ustawa z dnia 12 wrZaia 2002roku, Dz. U. Nr 169, poz.1386, o normalizac

Rozporadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictevania 2kwietnia 2001 roku, Dz.
U. Nr 38, poz.456 wraz z zmianami, w sprawie wprdzemia obowizku stosowania niektorych
Polskich Norm dla budownictwa,

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 wénéa 2002roku, Dz. U. Nr 156, poz. 1304,
zmieniapce rozporzdzenie w sprawie wprowadzenia obamku stosowania niektérych Polskich
Norm dla budownictwa

PN —EN 45014:2000. Ogolne kryteria deklaracji zgsdi sktadanej przez dostawc
PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogolipegeznaczenia do uktadania na state.
Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej, aigte.

PN-87/E-90054. Przewody elektroenergetyczne ogolipegeznaczenia do uktadania na state.
Przewody jednaytowe o izolacji polwinitowej.

PN-76/E-90301. Kable elektroenergetyczne i sygaalime o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powtoce polwinitowej na nggie znamionowe 0,6/1 kV.

PN-EN 12464-1:200&wiatto i oswietlenie. Gwietlenie miejsc pracy. G&é 1: Miejsca pracy we
whetrzach.

PN-86/E-05003.01. Ochrona odgromowa obiektow budoydh. Wymagania ogolne.

Przepisy budowy uetizen elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1988 r.




